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INTRODUCCION

INTRODUCCION

Todaslasmaquinas 'y los aparatos disefiados y construidos por ROJ tienen manuales de uso y mantenimiento
realizados en el respeto de los Requisitos Esenciales de Seguridad y Salud (RESS) 1.7.4 - Instrucciones - del
Anexo 1 enla Directiva Maquinas 2006/42/CE.

Como las prescripciones de la Directiva Maquinas yespecialmente los RESS del Anexo representan obligaciones
legales imperativas, en la creacion de los manuales de ROJ se ha prestado particular atencion a todos los puntos
de RESS 1.7 4, especialmente:

1. Losmanuales de usoy mantenimiento ROJse ofrecen en lalengua del pais de destino de laméquina en
el ambito de la Unién Europeayy, si hace falta, se proporciona una copia del manual en lengua “original’.

2. Enlos manuales ROJ siempre hay una copia “pro forma” de la Declaracién de Conformidad CE de la
maquina (0 una copia “Pro forma” de la Declaracién de Incorporacion de “Cuasi-Maquina’)
correspondiente. Estas tienen valor puramente indicativo y no se pueden considerar sustitutivas de la
Declaracion de Conformidad o Incorporacién verdadera suscrita por el Constructor y entregada por
separado al Cliente.

3. Los manuales de Uso y Mantenimiento ROJ proporcionan toda la informacion que se considera
importante y necesaria por el Constructor para:

e Comprenderel principio de funcionamiento de lamaquina.

e Efectuar las operaciones de movilizacion/montajefinstalacion/conexién, en Condiciones de
seguridad, considerando los posibles peligros relativos a dichas actividades y proporcionando
las indicaciones, prescripciones ysugerencias después de una atenta evaluacién de los riesgos
efectuada porel Constructor siguiendo los principios de la Norma Armonizada de Tipo AEN ISO
12100:2010, de laNorma Armonizada de TipoC EN ISO 4254-9:2018 yde la guia de Evaluacion
de losRiesgos ISO/TR 14121-2:2013.

o Utilizar correctamente lamaquina en cuestion (dispositivos de mando, dispositivos de seguridad
y emergencia, procedimientos operativos, etc.) en Condiciones de seguridad, llamando la
atencion del operador sobre sus posibles “Riesgos Residuales’, es decir, los riesgos que
permanecen a pesar de todas las medidas de seguridad adoptadas tras la evaluacion de los
riesgos efectuada comoindicado en el punto anterior.

o Ejecutarlas operaciones de mantenimiento diario/preventivo de la maquina® en cuestién en
Condiciones de seguridad, llamando también en ese caso la atencién del mantenedor sobre
posibles Riesgos Residuales.

4. Enlos Manualesde usoymantenimiento ROJ se describen no solo el uso previsto de la maquina®, sino
también los eventuales usos incorrectos razonablemente previsibles dependiendo de la experiencia del
Constructor.

Agri-Motion X-tend v
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INTRODUCCION

SEGURIDAD

Traslasactividades de anélisis y evaluacion de los riesgos efectuadas en el sistema Agri-Motion X-tend siguiendo
los principios de la norma armonizada EN ISO 12100:2010 (como descrito en el punto 3 anterior), el constructor
de la sembradora o el integrador de sistema debera seleccionar los componentes de los sistemas de mando
relacionados conla seguridad (ej. micro interruptores en los estantes de los elementos de siembra) para garantizar

un nivel de fiabilidad adecuado ala efectiva gravedad del peligro (tipicamente nivel de prestaciones “c”). Conese
fin habré que seguirlas prescripciones de la Norma Armonizada EN ISO 13849-1:2015.

El sistema Agri-Motion X-tend ROJ respeta los limites de Inmunidad y Emisién Electromagnética definidos porla
Norma Armonizada para las maquinas agricolas y forestales EN I1SO 14982:2009.

Los manuales de Uso y Mantenimiento ROJ ofrecen la lista actualizada de las normas armonizadas seguidas en
fase de proyecto para garantizar el respeto de los Requisitos Esenciales de Seguridad listados en el Anexo | de la
Directiva 2006/42/CE, mientras que los detalles de planificacion y relativos a la implementacion se presentan en
la Documentacién Técnica custodiada por el Constructor segun las disposiciones de la Directiva Maquinas
2006/42/CE.

(1) El término “Maquina” usado en el ambito del presente manual se refiere genéricamente a la definicién
proporcionada en la Directiva Maquinas 2006/42/CE e incluye ambas maquinas completas capaces de
desarrollar funciones bien definidas y las “Cuasi-Maquinas’, es decir aparatos o sistemas de accionamiento
incapaces de desarrollar funciones definidas porque disefiados para ser insertados en una Maquina
completa.

PLACA IDENTIFICATIVA CE

El kit Agri-Motion X-tend proporciona el marcado CE en la parte posterior del punto de acceso.
El marcado CE se refiere al kit Agri-Motion X-tend completo.

Vi Agri-Motion X-tend
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INTRODUCCION

CONFORMIDAD CON LAS DIRECTIVAS Y NORMAS EUROPEAS

Aqui se ensefia un extracto de la Declaracion de Incorporacién, redactada en conformidad con las prescripciones
del Anexo Il B a la Directiva 2006/42/CE con la cual ROJ declara que la siguiente “Cuasi-Maquina”:

Tipo: Agri-Motion X-tend

Afio de construccion: Véase Declaracion de Incorporacion oficial

Namero de serie: Véase Declaracion de Incorporacion oficial

Finalidad prevista: Alimentacién servoasistida de maquinas sembradoras

No podra ser puesta en senicio antes de que la maquina agricola en la que se incorporara se declare en
conformidad con las disposiciones de la Directiva 2006/42/CE - Anexo Il A - relativa a la Seguridad Maquinas por
el Constructorde la maquina agricola o por el integrador de sistemay que para su disefio y construccion se hayan
adoptado o usado como referencia los principios y conceptos introducidos por los parrafos pertinentes de las
siguientes Normas Armonizadas:

e ENISO 12100:2010
o ENISO 13849-1:2015 o EN 1SO 13849-2:2012
o ENISO4254-1:2015 o EN IS0 4254-9:2018
o ENISO 14982:2009

El kit Agri-Motion X-tend esta conforme con los requisitos de las siguientes directivas adicionales:
Directiva CEM 2014/30/UE relativa a la Compatibilidad Electromagnética.

Directiva2014/53/EU relativa a los Equipos Radioeléctricos.

DirectivaRoHS Il (2011/65/UE y Directiva Delegada 2015/863/UE).

La documentacidn técnica se encuentra en las Oficinas T écnicas ROJ (mechatronics@roj.com).

Los RESS (Requisitos Esenciales de Seguridad y Salud) del Anexo | a la Directiva Maquinas 2006/42/CE
cumplidos por ROJ son los siguientes:

1.1.1-112-113-132-134-137-138-155-1510-1511-161-171-172-173-174

La conformidad conlos RESS aplicables no mencionados en dicha lista deberéa ser garantizada por el Constructor
de lamaquina agricola o porel integrador de sistema.

Frente a una solicitud motivada de manera adecuada por parte de las autoridades nacionales encargadas, ROJ
se compromete a transmitir por correo electronico o tfp ladocumentacion técnica relativa ala cuasi-maquina Agri-
Motion X-tend.

@ Lasindicaciones presentadas arriba son puramente informativas y no se tienen que

considerar sustitutivas de la Declaracion de Incorporacion verdadera suscrita y
expedida porel Constructor.

B @ﬂ Agri-Motion X-tend vii
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INTRODUCCION

GARANTIA Y RESPONSABILIDAD DEL CONSTRUCTOR

El sistema Agri-Motion X-tend descrito en el presente manual ha sido disefiado para incorporarse en maquinas
agricolasy, por eso, esta concebido para operar exclusivamente junto con dichas maquinas.

La instalacién de los diferentes componentes del kiten la Sembradora puede ser efectuada:

e porelConstructorde la Sembradora
e por personal especializado o autorizado por ROJ

La prueba y la puesta en senvicio del sistema pueden ser efectuadas siempre y solo por parte de personal
especializado.

ROJ no sera responsable en el caso de que la instalacion del sistema no se efectle en conformidad con las
instrucciones de montaje presentadas en este manual o en el caso de que la puesta en servicio del sistema se
efectue sin autorizacion de ROJ.

El usuario final tendré que verificar que el aparato se utilice en conformidad con las disposiciones legales y las
normas vigentes en el pais de instalacion, especialmente porlo que se refiere a la seguridad de los trabajadores
y, mas en general, por lo que se refiere a las prescripciones sobre la salud, la seguridad y la prevencion de los
accidentes.

Posibles reclamaciones deben sernotificadas en cuanto se descubra un defecto imputable a los componentes del
sistema Agri-Motion X-tend.

Si, tras una atenta evaluacion, se reconoce que la reclamacion es justa, ROJ se reserva el derecho de poder
sustituir o repararlos componentes defectuosos.

OTROS TERMINOS DE GARANTIA

ROJ asegura la calidad y fiabilidad del aparato que ha sido disefiado y construido para ofrecer prestaciones
optimas.

La garantia no incluye eventuales dafios ni costes indirectos debidos a periodos de inactividad de la méaquinao
funcionamientos irregulares causados por un uso incorrecto del aparato o de cualquier dispositivo de ROJ.

El usuario final es responsable de realizar periddicamente actividades de limpieza y mantenimiento preventivo
diario para mantener el funcionamiento del aparato dentro del &mbito previsto de prestaciones.

La garantia no se aplica en caso de averias del aparato debidasa conexionesimpropias.

La garantia no se aplica en caso de inundaciones, incendios, descargas electrostaticas/inductivas o en caso de
descargas causadas porrayos u otros fenémenos exteriores al aparato ROJ.

La garantia no incluye posibles dafios a los operadores 0 a otros equipos/dispositivos conectados con el aparato
ROJ.

El cliente es totalmente responsable del uso correcto y del correcto mantenimiento del aparato segun las
instrucciones proporcionadas por este manual operativo.

La garantia no cubre las partes sujetas al desgaste normal.
Cualquier otraforma de garantia se considera excluida.

viii Agri-Motion X-tend
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1 INFORMACION GENERAL

1. INFORMACION GENERAL

11. INTRODUCCION

1.1.1. Lasolucion ideal para el control y la optimizacion del distribuidor

El KIT Agri-Motion X-tend ha sido disefiado para ser instalado en méaquinas agricolas como tolvas y dispositivos de
dosificacion de simientes para controlary optimizar el proceso de distribucion.

Gracias a sus exclusivas caracteristicas de configurabilidad y a su sencillez, el kit Agri-Motion X-tend representa la
solucion ideal para la motorizacion de los distribuidores de abono, permitiendo que se controlen directamente desde la
cabinadeltractor.

1.1.2. Objetivos del manual

Este manual ha sido realizado con el objetivo de proporcionar a los usuarios del Kit Agri-Motion X-tend la informacion
esencial para:
o Instalary conectarcorrectamente los componentes del sistema en condiciones de seguridad.
e Configurarel sistema yprogramar los diferentes parametros de funcionamiento segun las exig encias del usuario.
o Efectuarel mantenimiento preventivo diario del sistema en condiciones de seguridad.

1.1.3. Guia para la consulta del manual

El manual se divide en4 secciones:

LaSeccion1- muestrala estructuray los componentes del sistema y recoge las notas y las advertencias para la
seguridad, ademas de los datos técnicos de las unidades que constituyen el kit.

LaSeccion2- describe las operaciones y los procedimientos necesarios para una correcta instalacion y puesta en
servicio del sistema.

LaSeccion 3- describe lainterfaz operador-maquina, las modalidades de configuracién, el ajuste de los parametrosy
la informacion para una correcta interpretacion de los mensajes de alarmay de las anomalias.

LaSeccion4— describelainformacion ylas advertencias necesarias para un correcto mantenimiento del sistema.

Agri-Motion X-tend 1.1
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1 INFORMACION GENERAL

1.1.4. Simbologia adoptada

@ Este simbolo subraya las notas, las advertencias y los puntos sobre los que se
quiere llamarla atencién del lector.

C Este simbolo indica una situacion muy delicada que podria influir en la
seguridad o en el correcto funcionamiento del sistema.

Este simbolo indica la obligacion de eliminar cualquier material con impacto
medioambiental en el respeto de las normativas locales.

Este simbolo indica las actividades que se pueden realizar mediante un control
I visual simple pero indispensable.

1.1.5. Proteccion del medio ambiente

Tratamiento de los dispositivos eléctricos o electronicos al final de su vida il
(aplicable entodos losPaises de la Unién Europeay en aquellos con sistemade
|

recogida selectiva).

Este simbolo representado encimadel producto o de su envase indica que el producto
no se debe considerar un normal residuo doméstico, sino que se debe entregar a un
punto de recogida adecuado para el reciclaje de equipos eléctricos y electronicos. Si
se aseguran de que este producto se elimine correctamente, contribuiran a prevenir
posibles consecuencias negativas por el medio ambiente yla salud que podrian ser
causadas por su eliminacidén no adecuada. El reciclaje de materiales ayuda a consenar
los recursos naturales. Para mas informacion sobre el reciclaje de este producio
pueden contactar con la oficinamunicipal competente, el senvicio local de eliminacion
de losresiduoso la tienda donde lo han comprado.

Las baterias gastadas tienen que ser recicladas correctamente en cajas colectoras
adecuadas.

NO DISPERSAR LAS BATERIAS EN EL MEDIO AMBIENTE

1.2 Agri-Motion X-tend
“ 2R0OJ
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1 INFORMACION GENERAL

1.2. GENERALIDADES Y PRESTACIONES

1.2.1. INTRODUCCION

El kit Agri-Motion X-tend ha sido disefiado para que se aplique a maquinas agricolas como tolvas de los distribuidores de
abono o dispositivos de dosificacion de simientes con el objetivo de sustituir la transmision mecanica que guia las
unidades de dosificacion con motores eléctricos, gestionados por teléfonos inteligentes o tabletas.
Las funciones fundamentales del sistema se pueden sintetizar de |a siguiente manera:
e Control de la velocidad del distribuidor de abono y micro-granulado para distribuir una cierta masa por
hectarea de campo sembrado.
Cuenta hectareas para monitorizar el area de trabajo.
Estimacion de la cantidad del distribuidor

1.2.2. Bloques funcionales

El sistema esta compuesto porlos siguientes bloques funcionales (Figura 1-1):
e DMD: Motorreductor con accionamiento integrado, utilizado para movilizar el distribuidor de abono y micro-
granulado.
o AP Modulo Punto de Acceso wi-fi que permite la conexion con el sistema mediante un teléfono
inteligente/tableta, creando una red wi-fi dedicada.
e Cableado: para la conexion de los diferentes dispositivos y para recibir la alimentacién desde el enchufe ISO-
12369 del tractor.
Debe integrarse con una de las siguientes opciones:
e Opciont:
o Sensor de posicion maquina, para determinar si la sembradora es levantada (posicion de
transporte/maniobra) o bajada (posicion de siembra).
o Sensorde velocidad: sensorarueda que genera una referencia de posicion incremental (o velocidad)
deltractor.

e Opcion2:
o CablelS0-11786, pararecibirlainformacion relativaa la velocidad y posicion de lamaquina desde el
conectorISO-11786 del tractor.

e Opcion3:
o Sensor de posicion maquina, para determinar si la sembradora es levantada (posicion de
transporte/maniobra) o bajada (posicion de siembra).
o GPS (opcional):recibirlainformacion sobre el avance desde el dispositivo.

Agri-Motion X-tend 1.3
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1.2.3. Acronimos utilizados

RESS Requisitos Esenciales de Seguridad ySalud del Anexo | a la Directiva Maquinas

PL Performance Level (nivel de fiabilidad de las funciones de seguridad) segiin UNIEN 1SO 13849-1
CAN  Controller Area Network (red de area del controlador) (BUS)

AP Access point (punto de acceso)

DMD Motorconaccionamientointegrado

1.3.  COMPONENTES DEL KIT AGRI-MOTION X-TEND
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Figura1-1 Componentes principales del kit Agri-Motion X-tend
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DATOS TECNICOS
Tensiénnominal; 12 VDC; Corriente nominal: 6,6 A; Potencia
! Motor DMDO nominal: 80 W Velocidad nominal: 100 rpm
2 | CableDMD X-tend | Cableado paraconectarlos varios dispositivos
3 Cable1S012369 Cableado para recibir electricidad desde el enchufe ISO-12369
X-tend del tractor
Médulo punto de acceso robusto
4 X-tend AP Tensién nominal; 12-24 VDC; Corriente nominal: 250 mA
Posicion de la . f :
5 maquina Sensorde posicion de laméaquina (interruptor para herramienta)
6 [ Sensordevelocidad | Sensorde velocidad arueda efecto hall
7 | cable1SO-11786 Cable para'rembl'rlnformamon relativa a la posicion de la fijacion
y a la velocidad directamente desde el tractor
8 | GPS Dispositivo GPS con cables correspondientes

@ Los componentes de 5 a 8 presentes en las tres opciones de conexién no se
incluyen en el kit basico de Agri-Motion X-tend.
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1.4. GENERALIDADES SOBRE LA SEGURIDAD

1.4.1. Criterios de diseiio

Para el disefio y la construccion del kit Agri-Motion X-tend se han adoptado o utilizado como referencia los principios
introducidos por los parrafos pertinentes de las siguientes normas armonizadas:

Normas aplicadas para el disefio del Motorreductor DMD0

EN1SO12100:2010 Seguridad de la maquina. Principios generales para el disefio. Evaluacion del
riesgo y reduccion del riesgo.
EN 1SO 14982:2009 Maquinaria agricola y forestal - Compatibilidad electromagnética - Métodos de

ensayoy criterios de aceptacion.

Normas aplicadas para el disefio delModulo puntode acceso X-tend AP

EN 62368-1:2014+A11:2017 Audiciones/videos, material tecnologia de la informacion y comunicacion -
Parte 1: Requerimientos de seguridad.
EN 50383:2010 Estandar basico para el calculo y la medida de la fuerza del campo

electromagnético y SAR en relacion con la exposicion humana desde
estaciones base de radio y estaciones terminales fijas para sistemas de
telecomunicacion sin cable (110 MHz - 40 GHz).

ETSIEN 301 489-1V2.2.3:2019 Estandar de compatibilidad electromagnética (CEM) para servicios y
dispositivos radio; Parte 1: Requerimientos técnicos comunes.
ETSIEN 301 489-17 V3.2.4:2020 Estandar de compatibilidad electromagnética (CEM) para servicios y

dispositivos radio; Parte 17: Condiciones especificas para sistemas de
transmision de datos de banda ancha.

ETSIEN 300 328 V2.2.2:2019 Sistemas de transmision de banda ancha; dispositivos de transmision de datos
en unabandade 2,4 GHz.

EN 62311:2008 Evaluacion de los dispositivos electronicos y eléctricos relativos a las
restricciones sobre las exposiciones humanas a campos electromagnéticos (0
Hz - 300 GHz).

Normas aplicadas para el disefo global de la cuasi-maquina Agri-Motion X-tend

EN 1SO12100:2010 Sequridad de la maquina - Principios generales de disefio - Evaluacion del
riesgo y reduccion del riesgo.

EN IS0 4254-1:2015 Maquinas agricolas - Seguridad - Parte 1: Requisitos generales.

EN 1SO 4254-9:2018 Maquinas agricolas - Seguridad - Sembradoras.

EN 1SO 13849-1:2015 (*) Sequridad de la maquina. Partes de los sistemas de mando relativas a la
sequridad. Parte 1: Principios generales para el disefio.

EN ISO 13849-2:2012 (*) Sequridad de la maquina - Partes de los sistemas de mando relativas a la
seguridad. Parte 2: Validacion.

EN 50581:2012 Documentacion técnica para la evaluacion de los productos eléctricos y

electrénicos en relacion con la restriccion de las substancias peligrosas.

(*) Utlizadas solo para la Evaluacion del Performance Level de la funcion de seguridad sobre los estantes moéviles (a cargo del
constructor de la sembradora).

16 Agri-Motion X-tend B @ﬂ

MECHATRONIC




1 INFORMACION GENERAL

Laobservancia de los parrafos relativos a las Normas Armonizadas ha permitido eliminar o reducirlos riesgos de la mejor
manera posible, durante el normal funcionamiento y también durante las operaciones de regulacidn y/lo mantenimiento
del dispositivo durante todo su proceso de vida.

Los componentes utilizados han sido elegidos atentamente entre los disponibles en el mercado y los materiales usados
en larealizacion del equipo no representan peligros contrala salud y la integridad de las personas.

Ademas, para el kit Agri-Motion X-tend se han aplicado medidas de seguridad finalizadas a eliminar o reducir dentro de
limites aceptableslosriesgos residuales (véase el parrafo “Advertencias sobre los Riesgos Residuales’).

Han sido respetados, sobre todo, los Requisitos de Seguridad y Salud del Anexo | a la Directiva Maquinas 2006/42/CE
indicados en la Declaracion de Incorporacién.

El respeto de los requisitos que no han sido listados debera ser garantizado por parte del Constructor de la Sembradora
o delintegrador del sistemay se verificara en cuanto el kit Agri-Motion X-tend se ponga en senvicio.

Agri-Motion X-tend 1.7
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1.4.2. Dispositivos y soluciones para la seguridad

Todas las partes méviles de los motorreductores estan adecuadamente protegidas para evitar peligros de tipo mecanico
y las partes del dispositivo de accionamiento alimentadas eléctricamente estén encerradas en alojamientos con gradode
proteccién minimo IP66.

En los refugios de los elementos de siembra se encuentra instalado (a cargo del constructor de la sembradora o del
integrador de sistema) un dispositivo de seguridad (microinterruptor electro-mecanico o sensor electromagnético) que
impide el accionamiento del relativo motorreductor en condiciones de refugio abierto.

Dicha medida de seguridad no esté prevista para los elementos de distribucién de abono y micro-granulado, porque la
condicidn de refugio abierto no comporta la exposicion a peligros por el operador.

A El acceso a los componentes del accionamiento integrado en el motorreductor puede ocurrir solo
mediante utensilios idoneos y tiene que ser efectuado exclusivamente por parte de personal
cualificado, cuando lamaquina esta parada y desconectada de las fuentes de electricidad.
ESTA PROHIBIDO intentar remover las medidas de seguridad adoptadas o eludirlas, para evitar
reducir el nivel de seguridad del sistema.
El usuario es el unico responsable de posibles dafios a cosas y/o personas procedentes de la falfa
derespeto de las recomendaciones indicadas.

1.4.3. Advertencias sobre los riesgos residuales

A pesar de todas las medidas de seguridad adoptadas y listadas en el parrafo anterior, permanecen algunos riesgos
durante las fases de instalacién, uso y mantenimiento debidos:

e alapresenciade energiaeléctricaincluso cuando la maquina agricola estéa parada

e alapresenciade potencialestemperaturas elevadas enlos grupos motorreductores
En estas fases es necesario prestarla maxima atencion siguiendo lasinstrucciones abastecidas por el constructor de la
maquina agricola o porelintegrador de sistema para evitar situaciones peligrosas.
Placas de advertencias aplicadas a las cajas de los accionamientos incorporados en los motorreductores sefialan la
presencia de dichosriesgos residuales.

Indica lanecesidad de prestar mucha atencion para evitar riesgos de quemadura.

1.4.4. Advertencias y normas de conducta para el operador

Paraevitar cualquier condicion de riesgo por el operador o de dafios por el equipo, se recomienda seguir atentamente las
presentes advertencias y normas de conducta.

0 ROJ no se considera responsable de posibles dafios a cosas y/o personas
procedentes de la falta de observancia de dichas advertencias.

e Sedeberdinstruiroportunamente alos operadores para utilizar de manera segura el equipo y ellos tendran que
leery comprenderlasinstrucciones de este manual.
o El personal responsable de la instalacion ydel mantenimiento de la maquina debe tomar vision del presente
manual antes de efectuar cualquier intervencién de tipo eléctrico o mecanico.
o Los operadoresdel sistema deben llevarropa adecuada, evitando o prestando mucha atencién a:
o ropaondeante
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o collares, pulserasyanillos
o mangasanchas
o pelolargo
o corbataso bufandas colgantes
e Antes de utilizar la maquina dotada del kit Agri-Motion X-tend, asegurense de que cualquier condicion peligrosa
porla seguridad se elimine oportunamente, todos los resguardos u ofras protecciones se instalen correctamente
y todos los dispositivos de seguridad sean eficientes.
¢ No arranquenlamaquina en presencia de evidentes anomalias.

ﬁ ESTA PROHIBIDO intentar removerlas medidas de seguridad adoptadas o eludirlas, para
evitar reducir el nivel de seguridad del sistema.

ESTA PROHIBIDO realizar cualquier tipo de operacion con lamaquina alimentada.

Al final de cualquier operacion, asegurense de que ninguna herramienta utilizada se haya
quedado cerca de los motorreductores.

~

@ Antes de volver a arrancar la maquina, efectuar el restablecimiento y verificar siempre el
correcto funcionamiento de los dispositivos de seguridad que se podrian desactivar durante la
operacion.

Todos los materiales con impacto ambiental que es necesario eliminar tras operaciones
en el equipo (entre otros, por ejemplo, cables eléctricos componentes etc.) se deben
eliminar de acuerdo con las normas vigentes.

1.4.5. Nivel de ruido emitido

El kit Agri-Motion X-tend ha sido disefiado y construido para reduciral minimo el nivel de ruido emitido durante el normal
funcionamiento.

De todas formas, como las unicas fuentes de ruido potencial introducidas por el kit Agri-Motion X-tend (motorreductores)
son insignificantes (<70 dBA) en relacion con el ruido producido porlaméaquina agricola en su totalidad, la determinacién
del nivel de presion acustica ponderado generado portoda la maquina esta a cargo del Constructor de la mismayl/o del
usuariofinal.

1.4.6. Informacion relativa a las radiofrecuencias

El kit Agri-Motion X-tend incluye un médulo sin cable CAN-a-Wi-Fi llamado X-tend AP (P/N ROJ 54T00991R). Es un
equipo radio conlas siguientes caracteristicas:

e Protocolo de comunicacion: 802.11b,802.11g,802.11n (Wi-Fi)
e Bandaoperativa: 2412- 2472 GHz
e PotenciaRF: 17 dBm
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1.4.7. Uso pertinente y uso impropio

El kit Agri-Motion X-tend ha sido disefiado para incorporarse en maquinas sembradoras y tolvas de abono o aplicaciones

equivalentes.
El uso del kit Agri-Motion X-tend para finalidades diferentes puede causar dafios alas personas o al mismo equipo y por
eso se considera Uso impropio; el Constructor,en ese caso,no se considera responsable.

1.4.8. Fiabilidad y seguridad de los sistemas de mando

En el presente kit Agri-Motion X-tend, los sistemas de mando relacionados con la seguridad (a cargo del constructor de
la sembradora o del integrador de sistema) deberan realizarse segun los principios de la Norma Armonizada EN ISO
13849-1:2015. Los valores relativos a la Categoria y los valores del Performance Level (Nivel de Prestaciones — PL por
susiglaeninglés)aplicado (en relacién con el valor del Performance Level Requerido, o Nivel de Prestaciones Requerido,
PLr por su sigla en inglés, obtenido tras la evaluacion de los riesgos) deberan ser:

Funcién de seguridad Categoria PLr PL
Inhibicion de movimientos peligrosos en el >1 c c
caso en que el resguardo de la unidad de

dosificacion esté abierto

El calculo del PL ha sido efectuado por ROJ con el auxilio del software “SISTEMA’ (IFA).
El calculo del PL aplicadoyla relativa relacion probatoria esté a cargo del constructor de la sembradora o del integrador
de sistema.

Para masinformacion, véase capitulo 2.6.2.

1.10 Agri-Motion X-tend
“ 2R0OJ

MECHATRONICS




2 INSTALACION

2. INSTALACION

2.1. CARACTERISTICAS DEL MOTORREDUCTOR (DMDO0)

Para masinformacion, hagan referencia a los siguientes documentos adjuntos:
TD_1406.601_revH.pdforevision sucesiva

1061_hard.pdf

1061-cid-a.pdf

1061_angle.pdf

2.1.1. Pary velocidad en el arbol de salida

Las siguientes caracteristicas se refieren alas variables relativas al &rbol de salida del motorreductor (arbol lento)

Par nominal 8.75Nm

19Nm (impulso individual, duracion 500ms)
12Nm (repetitivo, duracién 500ms, cada 5 segundos)

Velocidadnominal 100 rpm

Par maximo

La aplicacion tiene que poseerrequisitos de pary velocidad compatibles con lo que se indica.

Para masinformacion, hagan referenciaa TD_1406.601_revH,pdfo revision sucesiva.

2.1.2. Tamanos arbol de salida

La salida del motorreductor presenta un eje hueco con los siguientes tamarios.

Hole through
Figura 2-1 Tamafo arbolde salida

Para masinformacion, hagan referenciaa 1061-cid-a.pdf.
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2.1.3. Caracteristicas de labrida de fijacion
Haganreferenciaa 1061-cid-a.pdf

2.2.  INSTALACION DEL MOTORREDUCTOR (DMDO0)

2.2.1. Principios generales

Lafijacion de los motores de lamaquina, sea que estos se utilicen para hacer girar el arbol del disco de siembra o el arbol
de un distribuidor de abono o micro-granulado, tiene que ser realizada para garantizar un acoplamiento perfectamente
alineado entre el arbol del distribuidor/ discoy el eje hueco de salida del reductor.

En el caso de que no haya perfecta alineacion, se pueden verificar fuerzas
radiales sobrelos cojinetes que causanun aumentode los pares necesarios
y unareduccion de lavida del equipo.

Para reducir la tension en los cojinetes es posible usar una junta elastica.
Dicha junta no esta incluida en el kit motor y tiene que ser elegida y
dimensionada en base a la aplicacién.

2.2.2. Limites en el angulo de montaje

El reductordebe trabajar con el eje paralelo al plan horizontal.

Para garantizar la correcta lubricacion del reductor, es necesario no superar la inclinacion maxima indicada
sucesivamente.

Maximum slope/ angle of the unit
As mounted or during confinuous operation

Figura2-2 Limites del angulo de montaje

Para masinformacion, hagan referenciaa 1061-angle.pdf.
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2.2.3. Tapon para el transporte

El motorreductor se entrega con la parte en goma del tapdn de afiadido del aceite en posicidn para evitar escapes de
lubricante durante el ransporte. Este tapon debe ser removido exclusivamente durante la fase de instalacion.

—Important!
| Remove the rubber part
| on the plug before use

Figura2-3 Taponcon atabe

2.2.4. Fijacion

Para la correcta fijacion del motor se proveen 6 casquillos especiales en aluminio.
El motor tiene que ser fijado a la brida mediante los casquillos, los pernos M8x80 y las rondanas estandares M8, como

se ensefiaen la Figura 2-4.
Se aconsejabloquearlos pernos con un producto que refrene las roscas.

Par de ajuste: 10Nm

Use strew Lotk aon all assembly strews

{ Type Loc-Tife ) L
Adapted Hard plug féxl/@

Standard washers (3x) /
Standard Screws MBx80 (3x) /
Figura 2-4 Detalles paralafijacion del motor

Agri-Motion X-tend 2.3
2R0J g

MECHATRONICS




2 INSTALACION

2.3. VELOCIDAD DE AVANCE

El kit Agri-Motion X-tend ofrece tres diferentes opciones de conexion para obtener la informacion sobre la velocidad de
avance.

CUIDADO: para que el sistema funcione correctamente, los dispositivos
descritos en lo sucesivo se deben conectar con el motor indicado como
motor 1en lafase de direccionamiento.

2.3.1. Opcion 1: Sensor a rueda dentada individual

Opcional

Figura 2-5 Opcion conexion sensor de velocidad

Se utiliza un sensor de velocidad efecto hall tipo Cherry GS102301 (P/N ROJ 50A00174R) y relativo cable (P/N ROJ
05R01400) que detectala velocidad de una rueda dentada conectada con la rueda de traccion de la maquina.
Este sensor tiene que conectarse con el conector del cableado DMD X-tend indicado con SPEED_IN.

Figura 2-6 Sensor de velocidady relativocable

La rueda fonica no esta incluida en el kit, ya que el tamafio méximo y, por consiguiente, el nimero yla forma de los
dientesy laconexién con larueda dependen mucho del tipo de maquina ydel espacio disponible.

La Figura 2-7 representa un ejemplo de rueda dentada utilizada para el sensor sugerido.
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Figura2-7 Ejemplo de rueda fénica para sensor de velocidad

La rueda dentada se debe fijardirectamente alarueda de traccion de la sembradora, evitando, de esa manera, reenvios
concadenasy pifiones.

Durante la instalacion, regulen la distancia sensor/dientes para garantizar que se cuente correctamente.

Durante el control del funcionamiento global de la maquina, se puede verificar el correcto funcionamiento llevando a cabo
el procedimiento descrito enlo sucesivo.

Segun nuestra experiencia, el nimero minimo de dientes de la rueda fonica es 25.
Ejemplo:

Considerando larueda de un tractor con didmetro 64 cm y25 impulsos por revolucidn de la rueda del sensor, se generan
unos 1200 impulsos en 100 metros. Es una buenaresolucién.
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2.3.2. Opcion 2: Conexion de enchufe 1ISO

Opcional

RULLLEELLEE L AR R LR v,

A\
1

5 /
=l

Figura2-8 Opcién conexion mediante enchufe ISO11786
Se utiliza un cable especial (P/NROJ 05R01423) que permite la conexion directa con el enchufe ISO11786 del tractor.

Dicha conexion permite originar tres sefiales diferentes desde el tractor:
e SPEED_RADAR (A): RADAR en el tractoro emulacion RADAR desde el GPS.
e SPEED_IN (B): Velocidad desde la transmision del tractor.
e PROX_MACHINE (C): Maquina levantada/ bajada.

AN AN R EA ]

Figura2-9 Cable de conexion 1SO11786

La sefial de posicion de la maquina PROX_MACHINE (C) del cable ISO11786 debe conectarse con el conector del
cableado DMD X-tend indicado con PROX_MACHINE.

Dependiendo de la sefial delcable ISO11786 que se quiere utilizar para enviarinformacion sobre el avance de lam aquina
entre SPEED_RADAR (A) o SPEED_IN (B), este conector se debe conectar con el conector del cableado DMD X-tend
indicado con SPEED_IN.

Si no se usa unade las conexiones, es necesario cerrarla con el conector apropiado.
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2.3.3. Opzione3: Conexion GPS

Opcional
: ::1EJE % § | — — “'
o R
i g

T

/
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7~ I
@)

O

Figura2-10 Opciénconexion GPS

Se utiliza un sistema GPS especifico. Junto con el kit Agri-Motion X-tend base es posible pedirla opcion de GPS ARAG
ATLAS 100 (P/N 46701651) con los cables correspondientes.
Este sensor tiene que conectarse con el conector del cableado DMD X-tend indicado con SPEED_IN.

@ Antes de utilizas otros GPS hay que averiguar su compatibilidad.

2.4. SENSOR DE POSICION MAQUINA

Setrata de un sensormecanico (P/NROJ 05R01422) quessirve para determinar sila méquina esta en posicion de siembra
(maquina bajada) o en posicién de maniobra (méquina levantada).

Figura 2-11 Sensor de posicion
El sensor se debe fijara la estructura de lamaquina de manera que:
e enposicion de siembra, es decircon maquina bajada, el sensor resulte desactivado
e en posicion de maniobra, es decircon maquina levantada, el sensor resulte activado

Este sensor tiene que conectarse con el conector del cableado DMD X-tend indicado con PROXY_MACHINE.

CUIDADO: para que el sistema funcione correctamente, es necesaria una
conexion con el motor indicado como motor 1 en lafase de direccionamiento.
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2.5. POSICIONAMIENTO PUNTO DE ACCESO (AP)

Elalojamiento de la unidadde control AP tiene que ser preferiblemente montadoen una posicidn protegidade la maquina,
conlasalidade los cables hacia abajo.

30mm clearence from metal
parts

!

Sa_li_da
Figura2-12 Posicionamiento AP

ﬁ El conector debe conectarse con la chapafrontal para evitar queentrenagua
y polvo.

La caja contiene el mddulo Wi-Fi y la antena. Instalen la caja dejando un espacio
de 30 mm entre la superficie trasera plana y las partes metalicas. Si no se respeta
dicha precaucion, se reducira la eficiencia de la antena y se comprometera o
reducira el funcionamiento del AP.
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2.6. ESQUEMA DE CONEXION ELECTRICA

Dependiendo de donde se quieren posicionarlos motores, el kit Agri-Motion X-tend se puede conectarde dos maneras
diferentes:

P

Figura2-14 Esquema de conexion motores en dos aplicaciones diferentes, unaanterior y otra posterior (pidan
laintegracion delkit basico pararealizar dicha configuracion)
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2.6.1. Cable DMD X-tend

S\

Protection fuse

To motor plug \ PROX_MACHINE

Label to machine
position sensor

SPEED _IN
Label to speed
sensor

To 1SO12369 Y
CABLE X-tend

Figura2-15Esquemade conexién cable DMD X-tend
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2.6.2. Dispositivos de seguridad sobre las protecciones moéviles de los grupos con motorreductor
Conexién conlafuncidn de seguridad: si el contacto del dispositivo esta abierto, el motorreductor DMDO no puede tener
la posibilidad de rotar.

La funcion de seguridad se puede implementar utilizando:

e uninterruptorelectro-mecanico con contacto NC con “apertura positiva” (condicion indicada por el simbolo @
) 0

e unsensorelectromagnético de alta fiabilidad (ej. SICK RE11-SA03 o equivalente)

o Para garantizar el nivel de seguridad pedido (Performance Level = ¢ - véase parraf
‘l 1.4.7) es necesario contemplar un contacto de seguridad con las siguientes
caracteristicas: B104 > 2 - 10°

Nota: B10, es el parametro de fiabilidad declarado por el productor del dispositivo que corresponde al nimero de
conmutaciones garantizadas sin errores.

o El interruptor de seguridad no esté incluido en el sistema porque su eleccion
‘l depende de vinculos de tamafio impuestos por la maquina en la que hay que
instalarlo.
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2.6.3. Enchufe del tractor

- El cable de alimentacion del cable ISO12369 X-tend (P/N ROJ 05R01561) debe
conectarse con el enchufe ISO-12369 en el tractor.

Figura 2-16 Enchufe ISO 12369 ladotractor

- Si no hay enchufe disponible, se puede pedir el siguiente cable opcional, que se
puede usar para la conexion directa con la bateria para crear una extension y que
incluye un fusible de proteccion.

Caodigo Descripcion

05R01412 | CABLE BAT -1S012369

L=45045mm | L=35004-30mm

Vo
I,
——

* |
[ 8L |

Figura 2-17 Cable ISO 12369 para conectarse directamente con labateria

2.6.4. Fusibles de proteccion

2.12

Parasatisfacer las normas de seguridad, los cables DMD X-tend e 1ISO 12369
incluyen unos fusibles para proteger los componentes del sistema.

Agri-Motion X-tend
“ 2R0OJ
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1AFUSE  —

1A FUSE s XK 5
P SR /7 ‘

| I‘$ e E 1AFUSE

:D]]I]I] El [gp:

Figura2-18 Fusibles de proteccion
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Pégina dejada vacia intencionalmente

2.14 Agri-Motion X-tend ﬁ @ﬂ
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3 INSTRUCCIONES PARAEL USO

3.  INSTRUCCIONES PARA EL USO

3.1. DESCRIPCION GENERAL

El kit Agri-Motion X-tend se controla mediante la aplicacion Android Agri-Motion X-tend descargable de Google Play
Store. Asegurense de descargarla version mas reciente enla tienda.

Esta aplicacion permite monitorizary configurar algunos parametros del sistema mediante teléfono inteligente o tableta,
usando una conexion Wi-Fi.

3.2.  CONEXION CON EL PUNTO DE ACCESO

Para conectar el dispositivo portatil con el médulo, hay que activar la interfaz Wi-Fi y barrer las redes; el modulo se
presenta como un Punto de Acceso con SSID predeterminado ROJDMDWIFI yla contrasefiapredeterminada rojdmdwifi.

EISSID y la contrasefia predeterminados puedenmodificarse a través de la pagina de Configuracion (véase explicaciones
dedicadasen la seccion de configuracion).

Cuando la conexion esté activada, abren |a aplicacion en el dispositivo movil en uso.

Led azul:
Cuando el AP esta encendido yla red WiFi se encuentraactiva, el led azul en el AP se enciende.

Figura 3-1 Punto de Acceso: Led azul estado conexion Wi-Fi

Agri-Motion X-tend 3.1
2R0J g
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3 INSTRUCCIONES PARAEL USO

Led Naranja:
A\YA
Para iniciarla aplicacidn, pulsen el boton con el simbolo de la cadena en el centro de la pagina “Principal”. 9

En esta condicion, el Led Naranja se enciende.

Figura 3-2 Punto de Acceso: Led Naranja estado conexionbus CAN

3.2 Agri-Motion X-tend
“ 2R0OJ
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3.3. PAGINA PRINCIPAL

La Figura 3-3 muestrala pagina principal de la aplicacion. En el parrafo sucesivo se describen las varias funciones.

=  Agri-Motion X-tend

6,0 «n | 0,00 v

m 7~

Veloc. max 10,87 km/h

Nuevo Lista

MOTOR 1 MOTOR 2

kg/ha 150,00 °
kg € 00

LA ﬂ
SRR A
Estado Errores

Figura 3-3 Pagina principal Agri-Motion X-tend

@ @ﬂ Agri-Motion X-tend 3.3
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3.3.1. Botones de conexion y configuracion

En la parte superior de la paginainicial de la aplicacion hayuna barra, comola que se muestra en Figura 3-4, que permite
gestionarlas conexionesy configuraciones.

2 3

1

Figura 3-4 Barrade conexion y configuracion

Campo | Funcion Descripcion
.' Conexion OK
L 4
1 Estadq’de la . ‘% I > (intermitente) Conexion escasa
conexion Wi-Fi .
% l N | Pérdidade conexion
Conexién CAN perdida o
\V/ desconexion.
ca Si se pulsa, conecta el AP con el
motor.
) Estado conexién \/
bus CAN (@@ | (intermitente) Conexion CAN escasa
Conexion CAN OK
Si se pulsa, desconecta el AP del
motor.
3 ani?l):(()iga la Pulsen este icono para abrir la
Pag ., pagina de configuracion
configuracién

Para conectarel AP al motor, pulsen el botén de conexién CAN. Cuando la conexion
CAN se encuentra activa, el led amarillo en el AP se ENCIENDE.

34 Agri-Motion X-tend ﬁ @ﬂ
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3.3.2. Informacién sobre la tarea y ajustes

Pantallacon Motor 1 en el modo Kg/ha (ej. abono).
La eleccion se efectia al seleccionarel tipo de maquina (véase 3.4.2)

=  Agri-Motion X-tend

1 - 6,0km/h 0,00ha e 3

(0 P
2 [ ELE] Veloc. max 10,87 km/h
4 e e R 5
Nuevo Lista
MOTOR 1 MOTOR2 ==ssssmmss: 6
9 _..-----"kg/ha 150,00 Q
------------ kg §\'; _ﬁbﬁ » ...'t ) o 7
1 0 .'0..
O. 8
1 1 [ 5{%@ @ ........ 1 2
Estado Errores

Figura 3-5Paginaprincipal en el modo kg/ha
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Pantalla con Motor 1 en el modo semillas/m (distribuidor monogermen).
La eleccion se efectla al seleccionarel tipo de maquina (véase seccion 3.4.2)

=  Agri-Motion X-tend

6,0 «n | 0,00 r

m VL

Veloc. max 14,18 km/h

Nuevo Lista

MOTOR 1 MOTOR 2

RS L

Estado Errores

Figura 3-6 Paginaprincipal en el modo semillas/m

3.6 Agri-Motion X-tend
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Campo | Funcion Descripcion
1 Velocidad Sembradora [km/h]
2 Velocidad méax. Maxima velocidad de siembra permitida con estos ajustes
3 Area Contador hectareas parcial

. , ﬁ Inicia unanueva tarea y guarda los datos
4 Inicia/deténla NEW

tarea
@ Detén los contadores y guarda los datos

5 Lista tareas Abre laventana de la tarea (véase capitulo 3.8)

Permite seleccionar el motor del que se quieren visualizar y modificar los

6 Tarjeta de motor .
parametros

Indica el estado de rotacion del motor seleccionado

Rotacién del o ’ -~
7 motor Iconofijo gris= el motor NO esté en rotacion
seleccionado
4mAY . y . .
I~ J Icono rojo en rotacion= el motor esta en rotacion
-

@ OK. Si se pulsa, iniciala precarga

'\_} OK. Esta precargando
'ili
8 Estado del motor i ‘; OK. Condicion de trabajo normal
seleccionado N
° Excluido manualmente
0 Error
Cantidad por Intervalo [1-1000 kg/ha]
9 hectareaa Cantidad de producto por hectarea.

distribuir (objetivo) | Configurable porel usuario y relativa al motor seleccionado
10 Cantidad total
distribuida

Cantidad de producto distribuido durante la tarea.

Sembradora levantada (posicion de transporte)

LAt
11 Posiciéndela G'OEEX
magquina 5—_%["@"?;‘ Sembradora bajada (posicién de trabajo)

B @ﬂ Agri-Motion X-tend 3.7
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Campo | Funcion Descripcion

Q Ningun error activo

=
12 Boton Error
Q Alarma activa. Si se pulsa, abre una lista de las alarmas
= (véase capitulo 3.3.3)
13 Semillas/m Posibilidad de establecer el numero de semillas pormetrolineal
14 Semillasha Poblacion calculada en relacion con las semillas/m y la anchura de la
maquina

3
@ La tolva distribuye el producto a pesar de que no se haya pulsado el boton " .

=
@ Los botones "y controlan elinicio y el fin del registro de las tareas que
se memorizaran en la lista de las tareas (véase seccion 4.5.2)

3.8 Agri-Motion X-tend
“ 2R0OJ
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3.3.3. Lista tareas

La ventana Tareas permite registrarlas tareas.

Cada tarea corresponde a una linea en la tabla que indica la recapitulacién de la tarea con los datos relativos a la
configuracion de la maquina seleccionada.

< Trabajo
Fecha de inicio Area Mot1 Mot2
28 de marzo de 0.03 ha 45kg 10000
2022 9:51 semillas/

m
Figura 3-7 Listatareas

Se memorizalainformacion siguiente:

o Fechadeinicio
o Fechadefin
o Area cubierta
o Si ha sido seleccionado como producto que hay que distribuir en kg/ha, se indicara el peso total
(estimado) del producto distribuido en kg.
o Siha sido seleccionado como producto que hay que distribuiren semillas/m, se indicara el nimero del
producto distribuido porha en semillas/ha.

@ @ﬂ Agri-Motion X-tend 39
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3.3.4. Lista de las alarmas

Al producirse un error, se abre una ventana de elementos emergentes que avisa al usuario sobre la situacion de error.
Pulsen OK para confirmarla situacion y cerrarla ventana pop-up.
Nota: si la condicion de error persiste, el error se quedara activoy se mostrara en el icono Error.

Motor 1 Interruptor de
seguridad abierto

Cierre el interruptor de seguridad en
el cable del motor

ACEPTAR

Figura 3-8 Ejemplo de alarma

[9

Si hay una alarmay se pulsael botén Aarma = | se abre unaseccion Lista alarmas, como se ve en la Figura 3-9,
donde se encuentran todas las alarmas activas con el relativo nombre del error, tipo y sugerencia para su resolucion.

3.10 Agri-Motion X-tend ﬁ ﬂ
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[ROJ

MECHATRONICS

Error Tipo Solucién

Motor 1 Emergencia Cierre el interruptor
Interruptor recuperable de seguridad en el
de seguridad cable del motor
abierto

Figura3-9Listadeloserrores

Agri-Motion X-tend 3.1
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3.4. CONFIGURACION

Para accederala pagina de configuracion, pulsen el boton Eg
Esta paginaincluye una serie de campos utilizados para configurar el funcionamiento del sistema.

(Y < Parametros DIAGNOSTICO

= @z

3 e Configuracion guiada de la maquina
4 oo Guardar / Aplicar ajustes
L JIREEEED Exportacion/Condivision configuraciones
Parametros
: Tripuntal :
: Estandar =
: Seleccion velocidad :
E Sensor _
T wnnnss Pulsos/100 m
2500
g - Ancho maquina
500 cm

= Velocidad de precarga

4,0 km/h .

[+ Q. Tiempo de precarga :
E 3,0 sec

* Modo de precarga :

= Sin precarga .

Figura3-10 Ajustes parte 1

3.12 Agri-Motion X-tend @ @ﬂ
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Ajustes - Motor 1

10 ------ Relacién de transmision
2971
1 1 """ Capacidad
200,00 cm?3®/vuelta
Ajustes - Motor 2
Relacion de transmision
5942
12 === Agujeros del disco
26
Ajustes WiFi
13 ------ Nombre de la red
14 ------ Clave
Firmware
15 """ Actualizacién del Software
Figura3-11 Ajustes parte 2
Campo | Funcion Descripcion
1 Alras Si se pulsa, permite volver a la pagina
principal
. Permite accederala pagina de Diagnostico
2 Diagnostico (véase Capitulo 3.4.12)
Configuracién maquina | | ,. .
3 - Procedimiento guiado Vease capitulo 3.4.1
Guardaiwuelve 3 Permite guardar los ajustes corrientes y
4 aiustes volver a considerarlos cuando fuera
J necesario (véase Capitulo 3.4.10)
Permite exportar la pantalla de los ajustes
5 Eﬁp;ct)gt:/Comparte (como se ve en la imagen) y enviarla
I mediante medios digitales de comunicacion

ROJ

MECHATRONICS
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3.14

Campo | Funcién Descripcion
6 ?ﬁtgciig:jsor elevador Véase capitulo 3.4.6
7 Impulsos/100m Véase capitulo 3.4.7
8 Anchurade laméquina | Véase capitulo 3.4.4

Velocidad de precarga
9 Tiempo de precarga Véase capitulo 3.4.8

Modo de precarga
10 Relacion de transmision | Véase capitulo 3.4.5
11 Ee?/glau(gidéand POT | Viease capitulo3.4.9

. . Permite establecer el nimero de agujeros
12 Agujeros disco en el disco de siembra utilizado
13 Nombre red Nuevo nombre (SSID) para la WiFi creada
desde el AP X-tend

14 Clave Nueva contrasefia parala Red
15 Menu  actualizacion | Permite actualizar el Punto de Acceso y el

software

firmware MD

é No se pueden restablecerde ninguna manera los ajustes de fabrica
relativos al nombre de la red y a la contrasefia; por eso, Les
rogamos que tomen notade lanueva contrasefia unavez que haya
sido modificada; en caso contrario, ya no se podra introducir el

punto de acceso.

Agri-Motion X-tend
“ 2R0OJ
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3.41. Configuracién maquina - Procedimiento guiado

Accedanala paginade los ajustes pulsando el boton Eg arribaa laderechaenla pantallainicial.
Seleccionen la opcion “Configuracion maquina - Procedimiento guiado” para empezar el procedimiento, como se

indicaen Figura 3-12.

Si se quiere modificar un solo parametro, se puede acceder a cada ajuste, como
descrito en el capitulo 4.5.

& Parametros DIAGNOSTICO

Guardar / Aplicar ajustes

Exportacion/Condivision configuraciones

Parametros

Tripuntal
Estandar

Figura 3-12 Ajustes: Configuracionmaquina - Procedimientoguiado

@ @ﬂ Agri-Motion X-tend 3.15
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3.4.2. Eleccion tipo maquina

El primer paso de la configuracion guiada permite seleccionar el tipo de maquinay el tipo de producto que hay que
distribuir.

Seleccionen kg/ha para distribuir un producto granulado (ej. abono o semillas) en relacion proporcional con la superficie
considerada.

Seleccionen semillas/m para distribuir semillas con distribuidores monogermen de precision.

Configuracion de la maquina

TIPO DE MAQUINA

kg/ha semillas/m

-------
e 2 o ®
3 0 a0 ® O

COMENZAR DIRECCIONAMIENTO

Indicar la configuracion de la maquina y el tipo de
producto para cada motor.

Figura3-13 Tipomaquina

Campo | Funcion Descripcion
1 Un motor Se utiliza solo un motor
2 Dos motoresen Ambos motores se utilizan con la misma
paralelo aplicacion en paralelo
Los dos motores se gestionan por
3 Dos motores separado. Normalmente para dos
independientes parado. O P
aplicaciones distintas

3.16 Agri-Motion X-tend @ @ﬂ
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3.4.3. Direccionamiento motores

Para permitir al sistema identificar los motores, es necesario efectuar el proceso de direccionamiento de los mismos
motores.

Si el direccionamiento ha sido efectuado de manera correcta, los motores se indicaran con el color rojo.

Direccionamiento

DIRECCIONAMIENTO

N

e

—

1 i

y SRR B — ... 3

SIGUIENTE

Cierre el contacto de seguridad correspondiente al
motor que parpadea en la pantalla.

Figura 3-14 Direccionamiento

@ ﬂ Agri-Motion X-tend 3147
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Campo | Funcion Descripcion
Motoraun no orientado
1 Estado motor (intermitente)  Motor que hay que
orientar
EF%" Motororientado
Borrala direccion de los motores yempieza
2 Inicio direccionamiento | una nueva seccién de direccionamiento
despuésde recibiruna confirmacion.
3 Confirma
direccionamiento

Para efectuar el proceso de direccionamiento hayque realizar el siguiente proc edimiento:

1.

o~

3.18

Pulsen el botén Inicioy confirmen.
El relativo icono del motor que hay que orientar empezara a parpadear.
Abren y cierren el contacto de seguridad (véase Figura 3-15) del cable correspondiente al motor que parpadea

en el sindptico.

Se asignala direccidn del motora aquella posicion y el icono del motor se welve rojo.
Si fuera necesario, repitan el proceso con el segundo motor. De lo contrario, confirmen y sigan con la

configuracion.

Figura3-15Cable DMD X-tend

Agri-Motion X-tend

ROJ
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3.4.4. Ajustes anchura maquina

En esta pantalla se puede establecer la anchura para la tarea de la maquina. Dependiendo de la eleccidn del tipo de

maquina, laanchura se puede referir a aquella total de las dos aplicaciones puestas una al lado de la otra (derecha)oa
la anchuraindividual, silas aplicaciones estan una después de la otra (izquierda).

Ancho de la maquina Ancho de la maquina

ANCHO DE LA MAQUINA ANCHO DE LA MAQUINA

E‘ i a 1 =Sensors, 2 ( )

1 ElFr- Elm

—
r— ?cm
?cm
cm 400
cm 400

SIGUIENTE SIGUIENTE

Indicar el ancho de la maquina. Indicar el ancho de la maquina.

Figura 3-16 Anchuramaquina

En caso de que el sistema se configure con dos motores que trabajan uno al lado
del ofro, la anchura de la maquinaindica la anchura total de frabajo y no de cada
motor.

ﬁ @ﬂ Agri-Motion X-tend 3.19
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3.4.5. Ajustes relacion de transmision

Si hay otra transmision entre el rbol de salida del motor del kit Agri-Motion X-tend y el distribuidor, se puede establecer
la relacion de transmision de los motores para el correcto funcionamiento del sistema.

Es suficiente contarel nimero de dientes de las ruedas dentadas lado motor (“D”) y lado distribuidor (N”) y rellenarlos
campos numéricos por consiguiente.

Se puede modificar el sentido de marcha seleccionando el parametro “Neg” correspondiente al motor deseado.

Si el eje del motor se encuentra conectado sin transmision con el distribuidor, dejen los parametrosNy D en 1.

Relacion de transmision

RELACION DE TRANSMISION

semillas/m
Neg O N 2
2
D 1
kg/ha
Neg N 1
E\ 1
D 1
C
-
o
SIGUIENTE

Indicar la relacion de transmision.

Figura 3-17 Relacion de transmision

3.20 Agri-Motion X-tend @ @ﬂ
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3.4.6. Ajustes sensores

Esta pagina permite establecer el estado de actividad del sensor relativo al sistema de deteccion de la posicion de la

maquina (maquina en posicion de trabajo y maquina en posicion de transporte) y la selecciénde referencia para la
velocidad comoindicado en latabla abajo.

Sensores de posicion tripuntal y d...

SENSORES DE POSICION TRIPUNTAL Y DE VEL.

1 ----------- Tripuntal . Estandar

2 === Seleccion velocidad Sensor

SIGUIENTE

Seleccionar sensor del tripuntal, sensor de velocidad.

Figura3-18 Carroy sensor de velocidad

@ @ﬂ Agri-Motion X-tend 3.21
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Campo | Funcion Descripcion

Indiquen el modo de funcionamiento del
sistemade deteccion posicion maquina:
Estandar

Cuando el sensor se encuentra desactivado
0 desconectado, la maquina estd en
posicién de trabajo:

LR il
AR o~

1 Nivel actividad sensor Revés

Cuando el sensor se encuentra activado, la
maquina esta en posicion de trabajo:

SBEL ol E—

Elijan este ajuste en caso de que haya una
conexion con enchufe herramientas 1SO
11786 con cable 05R01423.

Sensor. inputdesde el sensor fisico
Simulada: la velocidad del tractor es
totalmente simulada, utilizando el valor
seleccionadoparalavelocidadde Precarga
(véase seccidn dedicada). Por ejemplo, si
se elige un valor de velocidad de Precarga
de 5km/h, seleccionando “Simulada” el kit
Agri-Motion X-tend simulara una velocidad
de trabajo de 5km/h.

Esta funcidn es util si los sensores de
velocidad estan estropeados para poder
seguircon el frabajo.

CUIDADO: si se elige la opcion Simulada,
cuando la maquina estd encendida es
necesario llevar la maquina en posicion de
fransporte y volvera ponerla en posicion de
trabajo para activar la velocidad simulada.

y) Selecciondela
velocidad

3.22 Agri-Motion X-tend
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3.4.7. Calibracion impulsos 100/m

La calibracién del numero de impulsos en 100 m es muy importante para un funcionamiento adecuado del sistema en
funcion de la velocidad de avance. Una calibracién poco atenta puede causar una dosificaciéndiferente de la establecida,
ademas de registrarla superficie de trabajo y las dosificaciones diferentes de la realidad.

Pulsos/100 m

PULSOS/100 M

2 M
| | | | 100m
Pulsos 2500

Calibracion

Efectuar un desplazamiento linear de 100 m, luego
apretar Parar

®

SIGUIENTE

Numero de pulsos proporcionados por el sensor de
velocidad asociados a un desplazamiento lineal de
100 m; si no se conoce con precision, el procedimiento
de ralihracian nermite calcularla directamente en el

Figura 3-19 Impulsos/100m

Opcion1-conexion sensor velocidad:

Si se utiliza un sensor sobre la rueda dentada para determinar la velocidad de avance, se puede poner en marcha el
proceso de calibracion. Para efectuar la calibracion, pulsen el botén de inicio, efectien una carrera de 100 m con la
maquina bajada yparen el vehiculo. Durante la carrera, el sensor de rueda cuenta losimpulsosy proporciona el numero
correcto de impulsos por 100 m.

Opcidn 2-conexion de enchufe ISO:
Normalmente se utiliza un valor de 13000 impulsos en 100m. En caso de dudas, controlen las carac teristicas del sistma
de adquisicion.

Opcién 3-conexion GPS:

En casode que se utilice laopcion GPS ARAG AT LAS 100 se usa normalmente considerar 10000 impulsosen 100m. Si
se utilizan componentes diferentes, controlen la documentacién relativa al prod ucto.

B ﬂ Agri-Motion X-tend 3.23
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3.4.8. Funcion precarga

La funcion de precarga se puede usar para poneren marcha de antemanola tolva para asegurarse de que los tubos de
distribucién se llenen con el producto necesario antes de que se mueva.

Precarga

PRECARGA
1 seeeeeens Velocidad de precarga 4,0 | km/h
2 ......... Tiempo de precarga 30 /s
3 """"" Modo de precarga Sin precarga

SIGUIENTE
Indicar los parametros de precarga.

Figura 3-20 Precarga

Campo | Funcion Descripcion

La welocidad de precarga determina la
velocidad de rotacion del motor durante la
precarga, durante la calibracion y en caso
de velocidad simulada (Véase 4.4.5. Ajuste
Sensores).

1 Velocidad de precarga | Seleccionen un valor que se acerque a la
velocidad de trabajo del tractor durante la
tarea.

(Por ejemplo, sila velocidad de crucero del
tractor es de 6km/h, seleccionen también
paraeste parametro 6km/h).

3.24 Agri-Motion X-tend @ @ﬂ
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Campo | Funcién Descripcion

Una vez que el usuario haya iniciado la
precarga, el motor empieza a girar a la
velocidad de crucero durante un tiempo
correspondiente a los segundos del
2 Tiempo de precarga “Tiempo de precarga”, luego se pone en
marcha siguiendo el tractor.

El tractor debe empezar a moverse
lentamente antes de que el tiempo de
precarga haya transcurrido.

Se puede elegir entre las siguientes

opciones:
3 Modo de precarga e Ningunaprecarga
e Normal

e Automatica

Modo de precarga “Ninguna precarga”
Si se selecciona el Modo de precarga “Ninguna precarga”, la funcién de precarga se deshabilita.

Modo de precarga “Normal”
Si se selecciona el Modo de precarga “Normal”, la precarga se realiza como mostrado en Figura 3-21.

Sise pulsaelbotén de precarga el motorempieza a girara velocidad constante como si se moviese a la “Velocidad
de precarga”, sin considerar la velocidad efectiva del tractor, es decir, sin considerar la sefial procedente del sensor de

velocidad.
El motorempieza a seguirla velocidad del tractor una vez acabado el “Tiempo di precarga’.

= MMotor Speed

lractor Speed

Prefill speed | 7f=‘w
1 :

Prefill time
Prefill button nressed - Pause button pressed
l Py -
®. 'e 0 O
N V=’ LA
T

Figura 3-21 Funcion de precarga

Agri-Motion X-tend
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Cabe sefialar que la opcion de precarga se habilitaen las siguientes maneras:
e durante el primerencendido
0}
e Cuando el motor se para manualmente a través del botén “~=" 'y la maquina sigue encontrandose bajada.
Traslevantar lamaquina, laopcion de precarga se encuentra otra vez disponible.

Modo de precarga “Automatica”
Si se seleccionael Modo de precarga “‘Automaética” la precarga se realiza automéaticamente cada vez que se pasade la
posicion de transporte (maquina levantada) a la posicién de trabajo (maquina bajada), sin que se necesite pulsar el boton

(O]

Lavelocidad yladuracion de la precarga estan determinadas re spectivamente porla “Velocidad de precarga’ yel “T iempo
de precarga’.

@ En ese modo, si alguin motor se excluye manualmente, tras bajarla maquina dicho
motor se habilitard automaticamente otra vez.

3.26 Agri-Motion X-tend
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3.49. Calibracion de la capacidad

Ajuste de la capacidad

CALIBRACION
MOTOR 1
Capacidad 200,00 | cm?/vuelta
lllll.....
. 1
<Tmin
Calibracién

SIGUIENTE

Volumen del material distribuido por cada vuelta
del eje principal; si no se conoce con precision, el
procedimiento de calibracion permite calcularlo
directamente en el campo.

Figura3-22 Calibraciénde la capacidad

Campo | Funcion Descripcion
Capacidad or La capacidad por revolucién de la tolva de
1 pacic PO\ distribucion establecidao calculada a trawés
revolucion M
delproceso de calibracién.
) Calibraciondela Se inicia el proceso de calibracién de la
capacidad capacidad.

@ ﬂ Agri-Motion X-tend 3.27
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Proceso de calibracion de la capacidad

3.28

©COoNIO R W

Antes de empezar, rellenen el depdsito y pongan en rotacién la tolvalel distribuidor hasta que empiece a
suministrar el contenido y después paren el motor para garantizar el hecho de que todos los conductos estn
llenos.

Posicionen en el punto de salida de la tolva un contenedor vacio de tamafio adecuado para recoger el material.
Empiecen el proceso pulsando el boton “Play’ indicado en la Figura 3-22.

Esperen porlo menos 30 segundosy pulsen “Stop” para esperar que el motor se pare después de 60 segundos.
Pesen el vertido.

Inserten el resultado en gramosen la ventana.

Pulsen “Calcula”.

Se indicara el resultado obtenido por el proceso.

Pulsen “Confirma” para acabar el proceso y confirmar el valor indicado.

Ajuste de la

Ajuste de la

capacidad

Esperar al menos 30 segundos,
luego presione Parar

La calibracién se detendra
automaticamente después de 60
segundos.

ABORTAR PARAR

capacidad

Introducir el peso en gramos de las
semilla/fertilizante
Luego apretar Calcular

ABORTAR

Agri-Motion X-tend

Nueva capacidad calculada

436,9 cm?/vuelta
Apretar Confirmar para validar

CANCELAR  CONFIRMAR

Figura 3-23 Procesocalibracionde la capacidad

[R

J
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3.4.10. Guarda/vuelve a ajustes

Laventana Guarda/Muelve a ajustes permite memorizar todos los ajustes principales yvolver a considerarlos cuandosea
necesario.

Los datos se refieren a la configuracién maquina seleccionada.
Los pardametrosimportantes parala calibracion son:

capacidad por revolucién (con motor configurado kg/ha)
agujerosdiscoy semillas/m (con motor configurado semillas/m)
cantidad de producto distribuido

velocidad de precarga (valor que es unico para todos los motores).

1 Aplicar configuraciones
Fecha Producto
3 ........... 28/3/2022 Roj1
25/3/2022 Roj2

Figura 3-24 Vuelve a ajustes

ﬁ @ﬂ Agri-Motion X-tend 3.29
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3.30

Campo | Funcién Descripcion
, Si se pulsa, permite volver a la péagina
1 Atras O
principal.
Afade una nueva linea con los ajustes
corrientes.
Se le pide al usuario que introduzca el
nombre del producto/el nombre de los
ajustes.
< Producto GUARDAR
Fecha 28/3/2022
Producto
Velocidad de precarga 4‘0
Tiempo de precarga 3'0
Modo de precarga Sin precarga
e MOTOR1
2 Boton “+
Capacidad 200,00
Densidad 1,000
Cantidad 150,00
MOTOR2
Agujeros del disco 26
Semillas/m 5,00
Densidad 1,000
Cantidad 300,00

Pulsen “Guarda” para memorizar los ajustes
seleccionados.

Agri-Motion X-tend
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Campo | Funcién Descripcion

Selecciona:

A seleccionar una linea de la lista de los
ajustes, se abre una ventana con la
recapitulacion de los parametros importantes
que se ajustaran.

Roj1

Fecha: 28/3/2022

MOTOR1

Capacidad: 200,00 cm?/vuelta
Densidad: 1,000 kg/dm?
Cantidad: 150,00 kg/ha
Velocidad de precarga: 4,0 km/h
Tiempo de precarga: 30 s

. L. Modo de precarga: Sin precarga
3 Selecciona/Elimina

calibraciones MOTOR2

Semillas/metro: 5,00 semillas/m
Agujeros del disco: 26
Densidad: 1,000 kg/dm?
Cantidad: 301,00 kg/ha
Velocidad de precarga: 4,0 km/h
Tiempo de precarga: 3,0 s

Modo de precarga: Sin precarga

BORRAR ANULAR  APLICAR

Pulsen “Carga” para cargar los ajustes
seleccionados en el Agri-Motion X-tend.
Pulsen “Borra” para eliminar los ajustes
seleccionados en el Agri-Motion X-tend.
Pulsen “Anula” para volver a la lista de los
ajustes.

@ ﬂ Agri-Motion X-tend 3.31
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3.4.11. Actualizacion software

Para conocer las versiones del SW del sistema en uso y efectuar la actualizacion de los varios dispositivos, sigan las
instrucciones siguientes.
1. Accedanala paginade ajustes y seleccionen “Actualizacion software”.

= Parametros DIAGNOSTICO

= o

Ajustes - Motor 1

Relacién de transmision
)71

Capacidad

200,00 cm?/vuelta

Ajustes - Motor 2

Relacion de transmision

5042

Agujeros del disco

Ajustes WiFi
Nombre de la red
Clave

Firmware

Actualizacion del Software

SEEEEEEEg
(R R R RY

Figura3-25 Ajustes: Firmware

2. Saltenlas paginasdelas instrucciones.
a. Siaparece el mensaje indicado en Figura 3-26, significa que el Agri-Motion X-tend (o eventualmente PCS
W1) en uso es de primera generacion ydebe ser sustituido por un AP de generacidn sucesiva.

Esta version del firmware no
se puede poner al dia desde
la App

CERRAR

Figura 3-26 Alarma imposibilidad actualizacion

3.32 Agri-Motion X-tend @ ﬂ
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b. Siaparecela paginasiguiente, es posible determinarla version indicada en “Versiones Agri-Motion X-tend”

y “Versiones MD”.
= Actualizacion del software

Versiones actuales
Version Agri-Motion X-tend: N.3.0
Versién del motor (MD) 1: A.5.1
Version del motor (MD) 2: A.5.1

Desconectar el WiFi del Agri-Motion X-tend
para controlar las actualizaciones

Figura 3-27
3. Unavez que se haya controladola version SW para AP y MD, se puede eventualmente efectuar la actualizacion
sucesiva.
Para hacerlo, necesitan conectar su propio teléfono inteligente o tableta con unared datos que no sea aquella

creada por el Agri-Motion X-tend. Una vez que se haya efectuado esa operacion en la aplicacién se habilitaran
los botones “Controlalas actualizaciones” y“Actualizacion personalizada”.

Actualizacion del software

Versiones actuales
Version Agri-Motion X-tend: N.3.0
Version del motor (MD) 1: A.5.1
Version del motor (MD) 2: A.5.1

CONTROLAR ACTUALIZACIONES
ACTUALIZACIONES PERSONALIZADAS

Figura 3-28

@ ﬂ Agri-Motion X-tend 3.33
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4. Utilizando el botdn “Controla las actualizaciones” se podra averiguar si en la red sean disponibles versiones mas
recientes de los SW para AP y MD. En cambio, utilizando el boton “Actualizacién personalizada” se accede a
una ventana que requiere un codigo de identificacion de las versiones que hay que descargar (normalmente es
la oficina técnica Roj que, en situaciones especificas, lo proporciona).

El pop-up presentara las ultimas versiones que se pueden descargar en el movil. Después pulsen “Cierra” y
luego, si se desea, el boton “Actualiza MD”, seleccionando uno 0 mas motores que hay que actualizar, y/o

“Actualiza AP”.
Actualizacion del software

Versiones actuales
Versién Agri-Motion X-tend: N.3.0
Version del motor (MD) 1: A.5.1
Versién del motor (MD) 2: A.5.1

Desconectar el \‘\‘;‘\F'\ del Agri-Motion X-tend

ira controla

CONTROLAR ACTUALIZACIONES
Encontrada nueva version!

1alizaciones

Version del motor (MD) 5.1

Version del motor (MD) 5.1
CERRAR

INSTALAR LA ACTUALIZACION
DEL MOTOR (MD)

Actualizar Motor 1 \/ Actualizar Motor 2

Figura 3-29 Figura3-30

3.34 Agri-Motion X-tend @ J
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5. Unavez que se hayan pulsado los botones de actualizacion, los SW se descargaran en el mévil y estaran listos
para ser cargadosenel AP o en el MD.

Actualizacion del software

Actualizacion terminada
Conectarse al WiFi del Agri-Motion X-tend
y apretar el pulsador para comenzar la
actualizacion

Figura3-31

6. Ahora sera suficiente volver a conectar su propio teléfono inteligente con la red del AP X-tend y descargar las
actualizaciones. La barra progresiva dara indicaciones sobre la descarga en curso comoindicadoen las figuras.
Cabe sefialar que cuando se efectlia la reconexion con lared es posible pulsar el botén “Empieza actualizacion”.

Actualizacion del software

Actualizacion terminada

COMENZAR ACTUALIZACION DEL SOFTWARE
Actualizacion del software Actualizacion del software Actualizacion del software

Motor (MD) reprogramado con éxito
Cerrar ésta App
Volver a reinicializar el Agri-Motion X-tend
Reabrir ésta App

MD 1 - Downloading firmware... 14% MD 1 - Downloading firmware... 100%

Figura 3-32 Secuencia actualizacién software

@ ﬂ Agri-Motion X-tend 3.35

MECHATRONICS



3 INSTRUCCIONES PARAEL USO

7. Utilizando el botén “Actualizacion personalizada” (Figura 3-33) sera posible averiguar sien la red hay versiones
dedicadas paraAP y MD.
Se pedira que se especifique el cddigo (Figura 3-34) y se averiguara su presencia.
Si disponibles, se presentarén a través de la pantalla (Figura 3-35) y se pedira que se especifique si la
actualizaciénesrelativaa AP 0 alos MDy en ese caso se pedira que se indique qué motores actualizar (Figura
3-36), paraluego seguircomo se indica en los parrafos sobre la actualizacion de los SW anteriores.

Actualizacion del software

Versiones actuales
Version Agri-Motion X-tend: N.3.0
Version del motor (MD) 1: A.5.1
Version del motor (MD) 2: A.5.1

CONTROLAR ACTUALIZACIONES

|
ACTUALIZACIONES PERSONALIZADAS

Actualizacion personalizada

Introducir el cédigo enviadao para
actualizacion personalizada

ANULAR  DESCARGAR

Figura 3-33 Actualizacion software Figura 3-34 Actualizacion personalizada

3.36 Agri-Motion X-tend @ ﬂ
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R

Encontrada nueva version!

Version Agri-Motion X-tend: 2.3

Version del motor (MD) 4.3

CERRAR

Figura 3-35 Versiones actualizaciones
encontradas

Actualizacion del software

Versiones actuales
Version Agri-Motion X-tend: N.3.0
Versién del motor (MD) 1: A.5.1
Version del motor (MD) 2: A.5.1

Desconectar el WiFi del Agri-Motion X-tenc
CONTROLAR ACTUALIZACIONES
ACTUALIZACIONES PERSONALIZADAS

Version Agri-Motion X-tend: 2.3
Version del motor (MD) 4.3

INSTALAR LA ACTUALIZACION
DEL AGRI-MOTION X-TEND
INSTALAR LA ACTUALIZACION
DEL MOTOR (MD)

Actualizar Motor 1 Actualizar Motor 2

Figura 3-36 Actualizaciones software:

seleccionmotores

ﬂ Agri-Motion X-tend
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3.4.12. Diagnéstico

La pagina de diagndstico permite controlar los parametros importantes y es muy Util para verificar la instalacion mecanica
y para la depuracion.

—
2 mmmmmmERE - Diagnostico del motor 1
3 snmmnmmnn Velocidad de referencia 0,00
@ N2
Velocidad del motor 0,0 mmmmmmEE 6
Torque 0’0 EEEEEEEEERI 7
LCF 2666 ceeeenr Q
2 mmmmmEEEE  Diagnostico del motor 2
mmmmmmERE  \elgcidad de referencia 0[00
@ <
Velocidad del motor 0,0 smsmEEmEn 6
Torque 00 EEEEEEEEEN]D 7
LCF 5200 eita wneses 9
Variables de depuracion (debug)
8 smsmmmmnn Tensionde la bateria 13‘52
Figura 3-37 Diagnéstico
Campo | Funcion Descripcion
1 Alras Si se pulsa, permite volver a la pagina de
los ajustes.
Indica el motorpor el que hay que efectuar
2 Seleccionmotor | el diagndstico. Las voces sucesivas hacen
referencia al motor seleccionado.

3.38 Agri-Motion X-tend ﬁ @ﬂ
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Campo | Funcion Descripcion

Especifiquenlavelocidad del motoren pm

en el arbol de distribucion ala que se quiere

3 Velocidad que hay | que el motorgire (se deben teneren cuenta
que establecer el motorreductor del mismo motor y las

relaciones de fransmision establecidas en

la pagina correspondiente).

Inicia/detén el motor. Si se pone en marcha,

el motor gira a la velocidad establecida

(punto 3).

Si la velocidad del motor especificada es

mayor que lanormal, el motor se auto-limita

a la maxima welocidad posible en

condiciones de trabajo.

El mismo botdn de la pagina principal.

\éase capitulo 3.3.2 (num.12)

Velocidad actual del elemento final de la

cadena de transmision (tiene en cuenta el

6 Velocidad motor | motorreductor del mismo motor y las

relaciones de tfransmision establecidas en

la pagina correspindiente).

Par del motor en % en comparacién con el

4 Boton
Inicio/Detencion

5 Boton Error

7 Par nominal. Por ejemplo, 50% indica que el
motor esta trabajando a mitad de su par
nominal.

] ension medida en la entrada del motor
Tension de B | Tensionmedida enla entrada del motor V]
9 LCF Factor de conversion lineal (parametro de

depuracion)

Agri-Motion X-tend 3.39
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3.5.

ALARMAS

El capitulo siguiente incluye una lista de alarmas/errores que pueden ser generados por el kit Agri-Motion X-tend,
ofreciendo una posible solucién del error.

X = numero motor

340

Cadigo Texto Solucion
1 Motor x - Sobreintensidad Apaguen y welvan a encender’el sistema porelinterruptorque
sirve paradesconectarlabateria.
2 Motorx:-Aiso temperatura |00 e croo ogamenios noprevsos
motor demasiado elevada ’ 1059 a P ’
cojinetes dafados, etc.
Motor x - Interruptor de . : . :
x-4 sequridad abierto Cierren elinterruptor de seguridad encima del cable motor
i Dejen enfriarel motor. Verifiquen que no haya piezas
x-8 Zgzg: Temperatlramotor mecanicas desgastadas o que creen rozamientos no previstos,
cojinetes dafados, etc.
%16 Motor x - Distribuidor Controlen el distribuidor eliminando cualquier material que
blogueado puedaimpedir su rotacidn
Motorx - Tensionde
x-32 alimentacion demasiado Verifiquen conexion entre bateria y fusibles
elevada
Motorx - Tensiéonde
x-64 alimentacién demasiado Verifiquen conexion entre bateria y fusibles
elevada
Motor x - Aviso tensionde . g , .
x-128 alimentacion demasiado baja Verifiquen conexion entre bateria y fusibles
Motor x - Temperatura PCI DeJep gnfrlarel motor. Verifiquen que no haya piezas
X-256 demasiado elevada mecanicas desgastadas o0 que creen rozamientos no previstos,
cojinetes dafados, etc.
Dejen enfriarel motor. Verifiquen que no haya piezas
x-1024 Motor x - Motor bloqueado mecanicas desgastadas o que creen rozamientos no previstos,
cojinetes dafados, etc.
Motorx - Tension de control Apaguen y welvan a encender’el S|lstema porel mterryptorque
x-4096 PWM sirve paradesconectarlabateria. Si el problema persiste,
consulten ala asistenciatécnica
16384 Motor x- Faltaimpulso AP ?)/g:glr?;en conexion cable AP. Verifiquen la tension de la
. Dejen enfriarel motor. Verifiquen que no haya piezas
x-32768 Motorx- Aviso temperatura mecanicas desgastadas o que creen rozamientos no previstos,

PCl demasiado elevada

cojinetes dafados, etc.

Agri-Motion X-tend
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3.6. USO AP DURANTE EL TRABAJO

Tras conectaryconfigurar correctamente el sistema, el uso durante el trabajo se fija en la pagina principal de la aplicacion.

=  Agri-Motion X-tend

1
6,0 km/h 0,00 ha
(N T~
Veloc. max 10,87 km/h
y . —
Nuevo Lista
3 lllllllllll MOTOR‘I MOTOR 2 llllllllll 4

kg/ha 150,00

5 wesserentt | wp = 0 e, 6

7 e SREL @ ........ 8

Estado Errores

Figura 3-38 Pagina principal

1. Verifiquen enla barraarriba (1) que la aplicacion se conecte correctamente y no haya alarmas (8).

Antes de empezar, controlen que el elevador se encuentre arriba y que su icono (7), abajo a la izquierda,
Vi |
correspondacon O'O%;‘JB‘ ylos motores estén parados.

3. Establecerenlastarjetas de losdos motores (3y 4)la cantidad de producto que hayque suministrar (5) en kgha

o semillas/m;segunla configuracion del sistema.

4. Sise quiereregistrarel trabajo, se debe hacerlo con el contacto correspondiente (2).

5. Controlen que ningun motor resulte excluido manualmente enlastarjetas de los motores (3 y4) para que
esté listo para partr.

@ @ﬂ Agri-Motion X-tend 341
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TRy
6. Al estarlistos para partir, bajenla maquina de maneraque elicono (7) cambie en -0 . Ahora, cuando se
empiece aavanzar, el sistema empezara a suministrar el producto.
Se puede averiguar el hecho de que los motores funcionen si el anillo alrededor del boton de los motores (6) se
2™y
'\ ./
welve rojo comoindicadoen laimagensiguiente = .

342 Agri-Motion X-tend
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MANTENIMIENTO Y RESOLUCION DE PROBLEMAS

4.1. INFORMACION SOBRE LAS OPERACIONES DE MANTENIMIENTO

Gracias a la robustez intrinseca de los componentes del kit Agri-Motion X-tend, no se requieren operaciones de
mantenimiento preventivo gravosas.

Sin embargo, para garantizar la maxima fiabilidad del equipo y evitar condiciones de peligro, se aconseja cumplir
escrupulosamente las siguientesinstrucciones y advertencias.

Porrazones de seguridad, todas las operaciones de mantenimiento relativas a

los organos de transmision se deben realizar EXCLUSIVAMENTE cuando la

maquina esta paraday desconectada de la alimentacion eléctrica por parte de

<T> personal cualificado preparado, con experiencia suficiente y un adecuado
&>, conocimiento deldispositivo Agri-Motion X-tend.

é Antes de empezar las operaciones de mantenimiento, limpien adecuadamente
lazona de intervencion.

iNo utilicen solventes!

Todos los materiales con impacto ambiental que es necesario eliminar tras
operaciones de mantenimiento (por ejemplo, lubricantes, trapos sucios,
elementos filtrantes) se deben eliminar de acuerdo conlas normas vigentes.

Asegurense de que personal no autorizado NO entre en la zona de trabajo durante
las operaciones de mantenimiento.

I Después de cualquier operacion, verifiquen que ningun utensilio usado se haya
quedado dentro del equipo o del cuadro eléctrico.

4.2. OPERACIONES DE MANTENIMIENTO PREVENTIVO DIARIO A CARGO DEL OPERADOR

Operacion Frecuencia Notas
Limpieza Antes de largos periodos de | Enel casode que se hayaefectuado
inactividad un lavado con hidrolimpiadoras a

alta presion, eviten dirigir el chomo
directamente hacia conectores y

juntas de estanqueidad.
Control del apriete Cada afio, tras largos periodos de
inactividad (ej. comienzo periodo de
siembra)
Sustitucién aceite motorreductores Innecesario

Agri-Motion X-tend 41
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4.3. OPERACIONES DE MANTENIMIENTO / REPARACION RESERVADAS A PERSONAL
ESPECIALIZADO

Operacion

Frecuencia

Notas

de seguridad

Control funcionamiento dispositivos

Cada vez que empiece el periodo.
Durante el periodo de siembra
dependiendo del indice de utilizacion

El control se puede -efectuar
accionando los  motores vy
verificando que, al abrir el contaco
de seguridad de cada MD, el motor
interrumpa su movimiento.

4.4. REPUESTOS

4.41. Kit Agri-Motion X-tend 2R

M1

M2

4.2

1406.603

05R01560

iﬁﬁ

05R01561
N |4 {5 N ”111:
P
i _‘_u@ lll:@”“.

2]

" f:mjn]zﬂ E ] tym

05R01560

54T00991R
1406.603
Figura4-1Kitbase con codigos

Cadigo Descripcion
1406,603 DMDOMOTOR
54T00991R | PCS W1/X-tend AP
05R01560 | DMD CABLE X-tend
05R01561 ISO12369 Y CABLE X-tend

Agri-Motion X-tend

ROJ
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4.4.2. Kit Agri-Motion X-tend 2F/R

Este kit incluye Agri-Motion X-tend 2R junto con una serie de cables que permiteninstalar un motoren la parte delantera
y uno en laparte trasera del tractor.

1406.603 05R01560 .
/,:)-CJ r:_"f
[ | = [ By 8
M1 el ) El [*‘T‘: 05R01561
‘, =il
05R01536 or (t—n:]j[]@ [ELL:Q”
05R01536 + n x 05R01535 = -
, T | 54T00991R
I DR,
w—«‘éﬁ ‘ \
1 05R01563
|4 ﬁﬁr g
N\ ) B T3
M2 05R01560
| 05R01562
1406.603
Figura4-2 Kitdos aplicaciones diferentes con cédigos
Codigo Descripcion

1406,603 DMDOMOTOR

54T00991R | PCS W1/X-tend AP

05R01560 | DMD CABLE X-tend

05R01561 1ISO12369Y CABLE X-tend

05R01535 | CABLE DE PROLONGACION M/F CABLEMOTOR
05R01536 | CABLE DE PROLONGACION M/M CABLEMOTOR
05R01562 | CIERRE LINEA CAN X-tend

05R01563 | TAPONES CIERRE ENTRADACABLE DMD X-tend
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05R01422
;:(Eg :(;gj  — —
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S g ) ;}'[jfgﬁ 05R00174R

05R01400

Figura4-3 Opcion 1 con codigos

Cadigo Descripcion

05R01422 | SENSORDE POSICION MAQUINA

05R01400 | GS102301 CABLE SENSOR DE VELOCIDAD L=2000mm
50A00174R | SENSOR DE VELOCIDAD EFECT O HALL GS102301 + DADO

05R01423

Figura4-4 Opcidn 2 con codigos

Codigo Descripcion
05R01423 | CABLE DE SENAL-ISO11786 DMD

05R01422
A8 (=
Kg\éik’ . i ﬁ/'\
B o [ N " @’\\/)’

05R01516

46701651

Figura4-50pcién 3 con codigos

Cddigo Descripcion

05R01422 | SENSORDE POSICION MAQUINA

05R01516 | CABLE ADAPTACION GPS ATLAS 100

46701651 SENSOR VELOCIDAD GPS ARAG ATLAS 100 CON CABLE
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